附件1
优秀博士学位论文汇编模板
1.*** ******（论文题目）

1、 作者及导师简介

简要介绍学校作者及导师基本情况。限300字以内。

示例：

**，**大学自动化系2021届博士毕业生，研究方向为生物信息学，2019年赴美国斯坦福大学统计系博士联合培养，师从**院士。博士在读期间发表SCI论文共计16篇，其中以独立第一作者在Nature Machine Intelligence，美国科学院院刊PNAS等国际顶级期刊上发表论文7篇。曾获北京市优秀毕业生、国家奖学金等荣誉。

导师**教授，长江学者特聘教授，围绕碳纳米材料、石墨烯、碳纳米管、导电与功能高分子的可控制备、功能修饰与组装开展研究。受邀请在Nature Reviews Materials等撰写综述论文30余篇，专著1部，国际国内发明专利40余项。研究工作被Nature等专业刊物报道。曾主持科技部重点研发计划、国家基金委重点项目等多项。

2、 论文主要创新点及贡献

（一）论文主要内容及在理论、方法、技术等方面的创新点；

（二）论文的学术影响力，以及在经济社会发展、解决实际问题等方面的服务贡献。

限1000字以内。

示例：

(一)论文主要创新点

1.首次基于机器学习构建了一个统一的类人一体化AI框架，完整地涵盖了人类最核心的三个基本智能。该框架由三部分组成：表征模型、世界模型、记忆模型。表征模型模仿了人类的视觉感知系统，对应人类对外部世界的抽象和总结能力；世界模型模拟了人类的想象过程，对应人类对未来发展的预测和规划能力；记忆模型类似于人类的记忆系统，对应人类对过去经验的总结和复用能力。

2.最早研究基于物体的深度强化学习的工作之一。提出了自监督的面向物体的世界模型学习框架，学到的知识具有可解释性，得到的策略可以泛化到新环境，样本利用效率取得了国际领先。

3.提出了一种新的基于世界模型的规划方法，实现策略学习的从虚拟到现实的泛化，在机器人视觉控制标准测试集上取得国际领先。在此基础上，本文进一步提出了一种基于模型和无模型相结合的强化学习新范式，在自动驾驶领域取得了显著的效果，提高了驾驶的安全性和稳定性。

(二)论文主要贡献和影响力

1.解决了强化学习本质问题，完善了通用人工智能基础框架。自AlphaGo战胜人类智能以来，强化学习不断取得举世瞩目的成就。然而深度强化学习却面临着最本质的问题——样本利用效率低，往往需要数倍于人类的学习样本。本文提出了三种归纳性模型，极大地提高了样本利用效率，在视频游戏、规划导航、机器人控制、自动驾驶等任务上达到世界领先水平。同时，本文构建的类人一体化AI框架，完善了通用人工智能研究的基础框架。

2.发表多篇顶刊和会议论文，获得领域专家认可，产生较好的国际影响力。共发表14篇论文，包括人工智能和机器学习国际顶会NeurIPS 5篇、 ICLR、ICML、AAAI，国际著名期刊NAR、Nature Communications等。其中世界模型、记忆模型超越了谷歌、伯克利等世界领先学术单位的成果，面向物体的表征模型被评委会称为“解决了一系列非常难的开放性问题”，同时也获得了谷歌科学家、密歇根大学Honglak Lee（权威学者吴恩达名徒）的学术访问邀请。

3.学术成果落地转化，部分入选“中国生物信息学十大进展”。本文相关的研究成果分别在阿里搜索推荐系统、华为诺亚方舟实验室自动驾驶进行了验证，并通过贾扬清（多项机器学习框架创始人）等专家评审后，获得“阿里星”称号。另外在生命科学领域的成果应用入选2018和2019年度“中国生物信息学十大进展”。
格式要求：
1.标题：方正小标宋体2号，居中
2.正文：最多可设三级标题，标题缩进2字符，第一级用黑体3号“一、”“二、”……，第二级用黑体3号“（一）、”“（二）、”……，第三级用楷体GB_2312号 “1”“2”……，正文用仿宋3号。
3.段落：行距设为固定值28磅
4.页边距：上3.7CM，下3.5CM，左右2.7CM
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